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2. формы моделЕЙ задачи ЛП
В зависимости от системы ограничений, существуют 3 постановки основной задачи ЛП.

2.1. Общая.

Найти n значений 
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, удовлетворяющих системе ограничений:
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и условиям неотрицательности:
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для которых целевая функция
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достигает экстремума (максимума или минимума).

2.2. Стандартная.
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цель (1)
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ограничения (2)
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условия неотрицательности (3)
или в матричной форме
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(С – вектор-строка)
Задачу ЛП в стандартной форме удобно решать графически, если число переменных равно двум (
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2.3. Каноническая. Все ограничения со знаком "="

Допустимое решение – вектор X, удовлетворяющий системе ограничений задачи ЛП;

Совокупность всех доп.решений образует ОДР задачи

Допустимое решение, для которого цель достигает макс. или мин. – оптимальное. Обозн. X*

Если решается задача Z → min, то переходят к задаче Z1 → max, где 
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. Обе задачи имеют одно и то же решение 
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, при этом 
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Переход от стандартной формы к канонической

Если исходная задача ЛП задана в стандартной форме (1)-(3), для перехода к канонической форме следует:
1. К левым частям неравенств (2) прибавить дополнительные (балансовые) неотрицательные переменные 
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2. Ввести балансовые переменные 
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Получаем  канонический вид:
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Пример. При производстве 2 видов изделий (А и В) используется 4 вида ресурсов. Нормы расхода ресурсов на производство ед. продукции, запасы и прибыль от реализации ед. продукции приведены в таблице:

	Вид ресурса
	Нормы затрат ресурсов
	Объем

ресурса

	
	А
	В
	

	1
	2
	3
	20

	2
	3
	1
	15

	3
	4
	0
	16

	4
	0
	3
	12

	Прибыль
	5
	3
	


Определить оптимальный план пр-ва продукции, обеспечивающий макс. прибыль. Составить модель задачи и привести её к каноническому виду.

Решение. 
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Модель записана в стандартной форме. Перейдем к модели в каноническом виде. 
Введем балансовые неотрицательные переменные 
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[image: image26.wmf]).
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Так как 
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Если модель задана в канонической форме, но требуется перейти к стандартной:
Способ 1. Каждое ограничение-равенство заменить эквивалентной системой неравенств:
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 EMBED Equation.3  [image: image32.wmf]ï
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Затем неравенства 
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 умножением обеих частей на –1 превращаются в неравенства вида 
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Способ 2. Если все m уравнений системы ограничений 
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линейно независимы (ранг системы 
[image: image36.wmf]m

r

=

), система имеет бесконечное множество решений. Ее можно разрешить относительно m переменных 
[image: image37.wmf]m

x

x

x

,

,

,

2

1

K

, например методом Жордана–Гаусса, если векторы-столбцы коэффициентов при этих неизвестных линейно независимы:
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В этом случае 
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Целевую функцию также выразим через свободные переменные, подставив значения 
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 из равенств (7) в функцию цели. В результате преобразования получим:
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так как 
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Стандартная форма модели задачи ЛП примет вид:
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